
2011 2012
PID efficiency 0.4 − 4.4 0.0 − 2.6
Signal shape 0.0 − 0.8 0.0 − 0.9
Background shape 0.0 − 0.1 0.0 − 0.3
MC statistics 0.7 − 5.4 0.3 − 4.2
Tracking asymmetry of proton 0.1 − 1.9 0.1 − 1.9


